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Abstract of FR2793567 

The interface between the camera and optical 
instrument has a first shoulder (48) with a 
fixing mechanism to fix to an objective and a 
second shoulder (49) with a cylindrical holder 
(8) to grip an ocular section. There is an auto 
centred grip system with grip sections (17) 
parallel to the central axis gripping different 
size objectives driven into position by drivers 
(30) between an outer and inner position in the 
holder centre. 




Data supplied from the esp@cenef database - Worldwide 



http://v3 .espacenet.com/textdoc?DB=EPODOC&IDX=FR2793 567&F=8 



03/03/2005 



THIS RAGE BUNK (USP7D) 



® REPUBLIQUE FRANQAISE 

INSTITUT NATIONAL 
DE LA PROPRIA INDUSTRIELLE 



PARIS 



de publication : 

n'utiitser que pour les 
commandes de reproduction) 

d'enregistremeht national 



2 793 567 
99 06070 



(5l) Int Cl^ : G 03 B 17/48, G 02 B 7/00. H 04 N 5/247 //G 02 B 21/ 
36. 23/00 



® 



DEMANDE DE BREVET D'INVENTION 



A1 



< 
I 

in 

CO 

1^ 

CM 

OC 

LL 



v^3/ uaie ae aepot 
@) Priorite : 


vjj/ Demandeur(s) 


: JEUUNSA Soa^te anonyme — FR. 




@) lnventeur(s) : 


DEUKBARRE JEAN ALEXIF. 


Date de mise a la disposition du public de la 
demande : 1 7.1 1 .00 Bulletin 00/46. 






LIste des documents cites dans le rapport de 
recherche pr^iimlnalre : Se reporter k la fin du 

present fascicule 






R6f6rences d d'autres documents natlonaux 
apparentte : 


@) Tltuiaire(s) : 






@) Mandataire(s) : 


CABINET BOETTCHER. 



INTERFACE AUTO-ADAPTATRiCE POUR LA FIXATION D'UN OBJECTIFD'APPAREIL DE PRISE DE VUE SUR 
UN OCULAIRE D'INSTRUMENT D'OPTIQUE. 

(§) L'interface comporte un corps (1 ) traverse par un pas- 
sage (8, 9. 1) suivant un axe central (2) et presente perpen- 
dlculairement a cet axe un premier flanc (48) pourvu de 
moyens (50) pour sa fixation rapide a Tobjectlf (100) suivant 
I'axe central (2) et un second flanc (49) sur lequel debouGhe 
un logement cylindrique (8) forme par au moins une portion 
du passage precite et destine a recevoir Toculaire (102). 
L'immobilisation de Toculaire (102) dans le logement (8) est 
assur^e par un systeme de sen^age autocentrant de type 
mandrin. 
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1 

La presente invention concerne une interface 
auto-adaptatrice pour la fixation d'un objectif d'appareil 
de prise de viie sur un oculaire d' instrument d'optique = 

Dans les domaines de 1 ' ense ignement et de 1^ 
5 recherche, il est parfois utile, voire necessaire, d'effec- 
tuer une prise de vue sur un oculaire d' instrument optique 
tel qu'un microscope, un telescope, etc. L'appareil de 
prise de vue utilise peut par exemple etre un appareil de 
photographic ou une camera. 

10 C'est ainsi qu'il est parfois particuli^rement 

commode pour I'enseignant rSalisant une observation devant 
un auditoire, de pouvoir filmer cette observation afin de 
diffuser 1' image observee sur un ou plusieurs ecran{s) 
visible (s) par 1' ensemble de I'auditoire. Certains ensei- 

15 gnants utilisent d'ores et dejS couramment une petite 
camera numerique qu'ils disposent en regard de I'oculaire 
de 1' instrument optique servant a Inexperience et qui est 
reliee en direct a un ecran sur lequel les eleves peuvent 
commodSment observer 1 ' image f ournie par 1 ' instrument . Ce 

20 mode d' enseignement off re le double avantage de permettre 
la visualisation active et conviviale de la m€me image par 
tous les eleves tout en n'utilisant qu'un seul instrument 
optique plus performant et/ou moins couteux qu'une sSrie 
d' instruments dedies chacun a un petit groupe d' eleves. 

2 5 Toutefois, le couplage entre 1' oculaire de 

1' instrument d' optique et le boitier de 1' appareil de prise 
de vue pose un probleme d' interface. La liaison boitier- 
oculaire doit en effet repondre a plusieurs contraintes. 
Tout d'abord elle doit etre suffisamment rigide et stable 

30 pour ne pas perturber la prise de vue, D' autre part, 
1' object if de 1' appareil de prise de vue doit etre sensi- 
blement coaxial S 1' oculaire de 1' instrument d' optique si 
I'on souhaite conserver un champ d' observation maximum. 
Enfin, les oculaires des diff brents instruments d' optique, 

35 meme lorsqu'ils sont du meme type, presentent des formes et 
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des dimensions variables d'un modele a 1' autre, de sorte 
que 1' interface utilisee pour la liaison boitier-oculaire 
doit pouvoir s'adapcer a ces diffgrentes formes et tailles 
d'oculaire . 

5 II existe actuellement des interfaces auto- 

adaptatrices pour la fixation d'un boitier d'appareil de 
prise de vue sur un oculaire d' instrument optique, compor- 
tant un corps traverse par un passage suivant un axe 
central et presentant perpendiculairement a cet axe un 

10 premier flanc pourvu de moyens pour sa fixation rapide a 
I'objectif suivant I'axe central et un second flanc sur 
lequel dSbouche un logement cylindrique forme par au moins 
une portion du passage et destine a recevoir une portion 
d'extremite 1' oculaire. Des moyens de serrage mobiles 

15 radialement assurent 1 ' immobilisation de I'oculaire dans le 
logement . 

Comme on I'a soulign6 precedemment , les moyens de 
fixation rapide de 1' interface au boitier de I'appareil de 
prise de vue sont gen^ralement constitues par un systdme de 

20 type baionnette a quart de tour couramment utilise, 
notamment dans les appareils de photographie • 

Mais la liaison de 1' interface avec 1' oculaire 
d' instrument optique reste quant a elle imparfaite. En 
effet, 1' interface, prealablement montee sur le boitier de 

25 I'appareil de prise de vue, vient coiffer I'extremite de 
1' oculaire de 1' instrument d' optique qui est ainsi re^ue 
dans le logement central du corps de 1' interface, L' immobi- 
lisation de 1' interface sur 1' oculaire est assuree par les 
moyens de serrage radiaux qui sont constitues pair une vis 

30 moletee radiale dont la partie filetSe traverse un tarau- 
dage radial du corps et dont I'extremite libre debouche 
dans le logement central pour venir en appui serre centre 
la surface de 1' oculaire. Ce mode d' immobilisation par une 
simple vis moletee ne permet pas de satisfaire a toutes les 

35 contraintes mentionnees precedemment . La rigidite et la 
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stabilite du serrage realise s ' averent en effet hasardeuse . 
De plus, le centrage de 1' object if de I'appareil de prise 
de vue sur I'oculaire de 1 ' irxstrument d'optique est 
approximatif , ce qui peut etre genant dans certains cas . 
5 Enfin, I'extremite de la vis moletee peut venir au contact 
d'une zone indesirable ou instable du corps de I'oculaire, 
ce qui risque de marquer cette surface et/ou de creer une 
instabilite dans la fixation de 1' interface (et done de 
I'objectif) sur I'oculaire. 

iO Le but de la presente invention est de concevoir 

une interface auto-adaptatrice et auto-centrante permettant 
de realiser commodement et rapidement une fixation rigide 
et stable d'un objectif d'appareil de prise de vue sur un 
oculaire d' instrument optique . 

1^ En vue de la realisation de ce but, on propose 

selon 1' invention une interface auto-adaptatrice pour la 
fixation d'un objectif d'appareil de prise de vue sur un 
oculaire d' instrument optique, comportant un corps traverse 
par un passage suivant un axe central et presentant 

20 perpendiculairement a cet axe un premier flanc pourvu de 
moyens pour sa fixation rapide S 1' objectif suivant I'axe 
central et un second flanc sur lequel debouche un logement 
cylindrique formS par au raoins une portion du passage 
precite et destine a recevoir une portion d'extr^mite de 

25 1' oculaire, des moyens de serrage mobiles radialement 
assurant 1 ' immobilisation de I'oculaire dans le logement, 
interface dans laquelle les moyens de serrage sont consti- 
tues par un systeme de serrage auto-centrant de type 
mandrin comportant au moins trois mors qui presentent 

30 chacun une arete longitudinale de serrage s'etendant 
parallSlement a I'axe du logement de telle sorte que les 
ar§tes de serrage des differents mors soient inscrites sur 
un cylindre imaginaire commun centre sur I'axe central, les 
mors etant conjointement mobiles suivant des directions 

35 radiales sous 1' effet de moyens d' actionnement entre une 



2793567 
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configuration epanouie de desserrage et une configuration 
retr€cie de serrage sur la surface exterieure de I'oculaire 
pour un maintien serrS avec centrage dudit oculaire dans le 
logement . 

5 L' utilisation d'un systems de serrage de type 

mandrin a mors c on joint erne nt mobiles selon une direction 
radiale permet de realiser une fixation de 1' interface sur 
I'oculaire d' instrument opt i que qui est a la fois rapide, 
commode, stable et rigide . En outre, ce systeme off re le 

10 grand avantage de realiser un auto-centrage de 1' interface, 
et done de 1' object if de I'appareil de prise de vue, sur 
I'axe central, sur lequel est egalement cale I'oculaire de 
1' instrument opt i que . Enfin, la repartition de 1' effort de 
serrage radial sur plusieurs mors et sur differentes zones 

15 de la surface de I'oculaire permet de fiabiliser la 
fixation realisee et d' eviter tout risque de marquage de 
cette surface. 

Dans un mode de realisation avantageux, les 
moyens d' actionnement conjoint des mors comportent d'une 

20 part des moyens de rappel elastique de chacun des mors en 
configuration de desserrage et d' autre part une bague 
commune d' actionnement montee sur le corps pour pivoter 
autour de I'axe central entre des positions angulaires de 
serrage et de desserage maximaux et pourvue interieurement 

25 d'une serie de poussoirs agences pour cooperer avec les 
mors par une surface de came de telle maniere que le 
pivotement de cette bague d' actionnement dans un sens de 
serrage allant de sa position de desserage vers sa position 
de serrage pousse conjointement les mors vers leur configu- 

30 ration de serrage a I'encontre des moyens de rappel 
elastique tandis que le pivotement dudit anneau dans un 
sens contraire de desserrage autorise le retour des mors 
vers leur configuration de desserrage sous I'effet des 
moyens de rappel elastique. 

^5 Avantageusement alors, les surfaces de cames sont 
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portees par les mors, les poussoirs constituants de simples 
contre-cames glissant contre les surfaces de cames des 
mors . 

Toujours selon un mode de realisation avantageux, 
5 chacun des mors est monte sur le corps pour pivoter autour 
d'un axe parallele a I'axe central. 

Avantageusement alors, les moyens de rappel 
elastique des mors sont constitues par des lamelles 
elastiquement d^formables solidaires de chacun des mors et 
10 prenant appui contre la bague d' actionnement • 

Plus precisement, les lamelles de rappel elasti- 
quement deformables sont realis^es en une seule pi^ce avec 
les mors, en matiere plastique moulee. 

Selon \ine autre caract§ristique avantageuse de 
15 1' invention, les mors presentent, outre leur arete longitu- 
dinale de serrage, une autre partie active exterieure au 
cylindre imaginaire sur lequel sont inscrites les aretes de 
serrage et formant une butee pour les poussoirs s'opposant 
au pivotement de la bague d' actionnement dans le sens de 
20 desserrage au-dela de sa position de desserrage maximal. 

Selon encore une autre caracteristique avanta- 
geuse de 1' invention le premier flanc du corps est pourvu 
d'un logement, centrg sur I'axe central pour un filtre 
polarisant qui possede une partie principale en forme de 
25 disque et une languette de manipulation qui, lorsque la 
partie principale est regue dans son logement, fait saillie 
de ce logement pour permettre un reglage de la position 
angulaire du filtre autour de I'axe central. 

Avantageusement alors, le premier flanc du corps 
30 est pourvu de deux organes de butee pour la languette du 
filtre limitant 1' angle de pivotement maximal dudit filtre. 
L' angle de pivotement maximal du filtre est par exemple 
limits si 95<* . 

D'autres caracteristiques et avantages de I'in- 
35 vention apparaitront a la lecture de la description qui 
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suit d'un mode de realisation particulier donne a titre 
d'exetnple non limitatif. 

II sera fait reference aux dessins en annexe, 
parmi lesquels : 
5 - la figure 1 est une vue en perspective d'une 

interface de fixation conforme a 1' invention ; 

- la figure 2 est une vue en perspective eclatee 
de 1' interface de la figure 1 ; 

~ la figure 3 est une vue en perspective avec 
10 coupe par un plan axial de 1' interface de la figure 1 ; 

- la figure 4 est une vue en coupe par un plan 
radial de 1' interface de la figure 1, en configuration de 
desserrage maxitnal ; 

- la figure 5 est une vue analogue a la figure 4, 
15 illustrant la configuration de serrage maximal ; 

- la figure 6 est une vue analogue aux figures 4 
et 5, illustrant la fonction secondaire de butge exercSe 
par les mors sur les poussoirs lorsque I'anneau d'actionne- 
ment tend cL pivoter dans le sens de desserrage au-dela de 

20 sa position angulaire de desserrage maximum illustr§e par 
la figure 4 ; 

- la figure 7 est une vue en plan de 1' interface 
de la figure 1, illustrant le pivotement maximum du filtre; 

- la figure 8 est une vue de prof il illustrant la 
25 fixation d'un objectif de camera sur un oculaire de 

microscope au moyen de 1' interface des figures 1 a 7. 

En reference aux figures, et en particulier aux 
figures 1 a 3, une interface pour la fixation d'un objectif 
d'appareil de prise de vue sur un oculaire d'un instrument 

30 optique comporte un corps 1 en forme general de bague ayant 
un axe central 2. Le corps l se compose d'un noyau 3 
comportant deux anneaux 4,5 dont I'axe est I'axe 2 precite 
et reunis a distance I'un de 1' autre par quatre montants G 
paralleles a I'axe 2. 

35 Les anneaux 4,5 et les montants 6 definissent une 
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mertie surface interieure cylindrique 7 d'axe 2 qui delimite 
un logement 8. Le logement 8 debouche sans aucune obtura- 
tion a son extremite inf^rieure bord^e par I'anneau 5 et 
est partiell^ment obture a son extremite superieure bordee 
5 par I'anneau 4. L'anneau 4 presente en effet un rebord 
int€rieur 9 qui forme un ^paulement de butee dont la 
fonction sera mieux expliqu€e ulterieurement . Le rebord 9 
presents un bord interieur circulaire 9.1 qui delimite une 
ouverture communiquant sur le logement 8 et formant avec 

10 celui-ci un passage traversant d'axe 2. 

Quatre mors 10 sont months sur le noyau 3 entre 
les bagues 4,5 et les montants 6. Chaque mors 10 comporte 
une plaquette 11 qui est mont^e pour pivoter a la fa^on 
d'un clapet autour d'tm axe 12 parallels a I'axe 2, et qui 

15 est a cet effet pourvue ^ I'un de ses bords, de deux t^tons 
13,14 re9us dans des encoches correspondantes 15,16 des 
anneaux 4,5. 

A son bord opposg, la plaquette 11 de chaque mors 
10 presente deux argtes longitudinales paralldles k I'axe 
2, dont une ar§te interieure 17 et une arite exterieure 18. 
Cette plaquette 11 possdde une face interieure 21 de forme 
cylindrique qui corapldte la face interieure 7 du noyau 3 
delimitant le logement 8 . 

De son c6tg exterieur oppose a la face 21, la 
plaquette 11 est pourvue de deux nervures 22 dont I'epais- 
seur augments avec 1 ' eloignement de I'axe 12 et dont les 
bords definissent une surface de came 24 dont la fonction 
sera mieux expliquee ulterieurement. 

Chaque mors 10 est de plus pourvu de deux lamel- 
les de rappel 19,20 elastiquement deformables qui sont 
adjacentes aux tetons 14,15 et qui s'etendent perpendicu- 
lairement a I'axe 12 dans le prolongement de la plaquette 
formant chaque mors 10. En I'espece, chaque mors 10 est 
realise en une seule piice en mati^re plastique moulge, 
avec sa plaquette 11, ses tetons de pivotement 13 et sei 
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lamelles de rappel 19,20. 

Le pivotement des cjuatre mors 10 autour de leur 
axe 12 est commands, en combinaison avec leurs lamelles de 
rappel 19,20, par une bague commune d' actionnement 30 
5 realisee en deux parties 31,32 qui sent assemblees autour 
du noyau 3 pour pivoter sur celui-ci autour de 1 ' axe 2. A 
cet effet, la bague d' actionnement 30 est bordee par deux 
rebords interieurs 33,34 qui sont rectus par des rainures 
circulaires correspondantes 35,36 menagees dans les anneaux 

10 4 , 5 du noyau 3 . 

Pour agir sur les mors 10, la bague d'actionne- 
ment 3 0 est pouorvue intSrieurement de quatre poussoirs 37 
identiques qui forraent des contre-cames coopSrant avec les 
surfaces de cames 24 des mors 10 . 

15 La bague 30 peut ainsi pivoter autour de I'axe 2 

entre des positions angulaires de serrage et de desserrage 
maximaux. Sous I'effet de ce pivotement de la bague d'ac- 
tionnement 30, les mors 10 sont conjointement mobiles 
suivant des directions radiales en pivotant autour de leur 

20 axe 12, entre d'une part une configuration epanouie de 
desserrage maximal correspondant a la position angulaire de 
desserrage maximal de la bague d' actionnement 30, et 
d' autre part une configuration retrecie de serrage maximal 
correspondant k la position angulaire de serrage maximal de 

25 la bague d' actionnement 30, En configuration de desserrage 
maximal (figure 4) , les contre-cames 37 sont situSes au 
point le plus bas des surfaces de came 22 des mors 10, de 
sorte que les surfaces interieures 21 des plaquettes 11 des 
mors 10 affleurent et completent la surface interieure 

30 cylindrique 7 du noyau 3 delimitant le logement 8. Les 
aretes de serrage 17 des mors 10 sont inscrites sur un 
cylindre imaginaire commun d'axe 2, confondu avec la 
surface interieure cylindrique 7 du noyau 3. 

Lorsque la bague d' actionnement 30 pivote dans le 

35 sens anti-horaire«, comme indique par la^ fleche F a la 
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figure 5, les contre-cames 3 7 glissent contre les surfaces 
de cames 22 des mors 10 en faisant pivoter ces derniers 
vers I'interieur du logement 8 autour de leur axe 12 
juscpa'a leur configuration de serrage maximal reprgsentee 
k la figure 5, dans laquelle les contre-cames 3 7 se 
trouvent au point le plus haut des surfaces de cames 22 des 
mors 10 . 

On comprend que les quatre mors 10 pivotent ainsi 
conjointement pour se resserrer radialement a I'interieur 
du logement 8, de telle sorte que leurs ar§tes de serrage 
17 soient inscrites sur un cylindre imaginaire commun C2 
d'axe 2. Ce pivotement vers I'interieur du logement 8 des 
mors 10 s'effectue S I'encontre du couple de rappel exerce 
par les lamelles 19,20, chacune de ces lamelles restant en 
15 appui fixe a son extr^mite libre contre la surface int^- 
rieure 30.1 de la bague 30. Le diam^tre de cylindre 
imaginaire est un diametre de retrgcissement maximum des 
aretes de serrage 17 des mors 10, il est evident que 
I'oculaire qui sera regu dans le logement 8 devra necessai- 
20 rement avoir un diametre supgrieur k ce diametre, faute de 
quoi les arStes 17 seraient dans I'incapacite de venir en 
prise avec la surface ext€rieure de cet oculaire. 

Les mors 10 et la bague 30 d' actionnement de ces 
mors consituent ainsi un systdme de serrage auto-centrant 
25 de type mandrin qui permet de realiser une fixation rapide, 
commode, stable et rigide de 1' interface sur un oculaire 
d'un instrument optique . Grace au deplacement des aretes 
lors du serrage suivant des cylindres concentriques d'axe 
2, ce systeme permet d'obtenir, sans aucun reglage, un 
autb-centrage de 1' interface et done de I'objectif de 
I'appareil de prise de vue equipe de 1' interface sur un 
oculaire d' instrument optique quelconque . L' effort de 
serrage etant reparti sur les quatre mors 10, on obtient un 
raaintien part iculi^rement stable et solide de 1' interface 
35 sur I'oculaire, et les ar§tes 17 ne risquent pas de marquer 
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la surface exterieure de cet oculaire. 

La figure 6 illustre une situation dans laquelle 
un utilisateur fait pivoter la bague 3 0 dans le raauvais 
sens c'est-a-dire dans le sens de desserrage, alors qu' il 
5 souhaite rSaliser un serrage des mors 10 sur un oculaire. 
Autrement dit, dans cette situation, la bague 30 pivote 
depuis sa position de desserrage maximal illustree par la 
figure 4 dans le sens du desserrage, c'est-a-dire dans le 
sens horaire, et non pas dans le sens du serrage comme cela 

10 devrait etre le cas pour realiser un serrage des mors 10 
sur 1' oculaire. Pour eviter ce genre de meprise de 1' utili- 
sateur, 1' arete exterieure 18 de chacun des mors 10 forme 
une butee centre laquelle se bloque la base de chaque 
contre-came 37 et c[ui s' oppose ainsi au piyotement de la 

15 bague d'actionnement 30 dans le sens du desserrage au-delS 
de sa position de desserrage maximal. 

Plus precisement dans I'exemple illustrS, chacune 
des contre-cames 37 peut pivoter legerement au-dela de sa 
position de desserrage maximal- Le contact avec la surface 

20 de came 22 du mors 10 correspondant est alors rompu et les 
lamelles de rappel 19,20 de ce mors, qui sont d§jS legere- 
ment flechies en configuration de desserrage maximal du 
mors, font pivoter le mors 10 concerne vers I'exterieur, 
au-dela de sa configuration de desserrage maximal, jusqu'a 

25 ce que son arete 18 vienne en appui contre la bague 
d'actionnement 30, Le pivotement de la bague 30 se poursui- 
vant dans le sens du desserrage, la base de la contre-came 
37 correspondante vient en prise avec 1' arete exterieure 18 
du mors 10, ce qui bloque le pivotement de la bague 30. Les 

3 0 mors 10 exercent alors dans cette situation une seconde 
fonction de cliquets anti-retour vis-S.-vis de la bague 
d'actionnement 30. 

Les anneaux 4,5 du noyau 3 et les bords de la 
bague d'actionnement 30 sont coiffes par deux chapeaux 

35 40,41 dent la peripherie 42,43 enveloppe les bords 38,39 de 
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la bague d' actionnement 30 et dont le fond 44,45 presents 
una ouverture circulaire 46,47 plus large que le logement 
6, Les faces exterieures 48,49 des fonds 44,45 des chapeaux 
40,41 constii:uent ainsi respectivement des premier et 
5 second flancs du corps 1 constitue par le noyau 3 et les 
deux chapeaux 40,41. 

Le fond 44 du chapeau 42, qui est associe a 
I'anneau supSrieur 44 du noyau 3, est pourvu d'une colle- 
rette de fixation rapide 50 de type quart-de-tour pour la 
10 fixation du corps 1 de 1' interface a un objectif d'appareil 
de prise de vue. Cette collerette de fixation rapide 50 est 
de type standard en optique et ne sera done pas d'avantage 
decrite . 

La collerette de fixation 50 est pourvue inte- 
15 rieurement d'un rebord 52 qui delimite avec le rebord 
interieur 9 de I'anneau 4 du noyau 3 un logement circulaire 
54 d'axe 2 pour un filtre polarisant 56 qui possede une 
partie principale 57 en forme de disque, et une languette 
de manipulation 58 qui forme une protuberance radiale du 
20 disque 57/ 

Une ouverture d'accSs 55 est menagee dans la 
collerette de fixation 50 pour permettre 1 ' introduction de 
la partie principale du filtre 56 dans son logement 54. 
Lorsque la partie principale 57 du filtre 56 est instance 

25 dans son logement 54, la languette de manipulation 58 fait 
saillie de son logement pour permettre un r^glage de la 
position angulaire du filtre 56 autour de I'axe 2. 

Le filtre 57 est en outre limite dans son pivote- 
ment autour de I'axe 2 par deux butees 60,61 menagees en 

30 saillie de la face exterieure 48 du fond 44 du chapeau 40 
(qui consitue le premier flanc du corps l) , En I'espece, 
les butees 60,61 sont constitutes par les extremites d'une 
surepaisseur exterieure 62 de la face 48 bordant en arc de 
cercle la collerette de fixation 50. Les butges 60,61 

3 5 bloquent ainsi la languette 58 du filtre 56 dans sa 
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rotation autour de I'axe 2, dans deux positions angulaires 
extremes espacees d'un angle de pivotement maximal a qui 
est ici d' environ 95 degr^s (voir, figure 7) . 

Un exeraple d' utilisation de 1' interface precedem- 
5 raent decrite est illustr^ sur la figure 8. L' interface 
realise ici la fixation d'\in objectif de camera 100 sur un 
oculaire de microscope 102. A cet effet, le corps 1 de 
1' interface est fixe par son premier flanc 48 a 1' objectif 
lOO au moyen de la collerette de fixation quart-de- tour 50. 

10 L'axe de 1' objectif 100 est alors confondu avec I'axe 2 du 
corps 1- L' objectif 100 est en communication avec le 
logement 8 au travers de I'ouverture 9.1, 

L' interface equipant ainsi 1' objectif 100 est 
ensuite rapportee sur I'extremite de 1' oculaire 102 a la 

15 fagon d'un capuchon* L'extremite de 1' oculaire 102 est 
re9ue dans le logement 8 et vient en butee, dans le fond de 
ce logement, centre le rebord interieur 9. L'extremite de 
1' oculaire 102 est alors en regard de 1' objectif 100, au 
travers de 1 ' ouverture 9.1. 

20 L'utilisateur fait ensuite pivoter la bague 

d' actionnement 30 dans le sens du serrage (comme illustrS 
par la figure 5) pour resserrer les mors 10 centre la 
surface exterieure de 1' oculaire 102, le systeme de serrage 
passant de sa configuration de desserrage illustree sur la 

25 figure 4 a sa configuration de serrage illustree sur la 
figure 5. L' oculaire est ainsi immobilise dans le logement 
8 coaxialement a ce logement. Son axe optique est ainsi 
cale sur I'axe 2 qui est lui-meme confondu avec I'axe de 
I'objectif 100. 

3 0 L' observation peut alors debuter. L' object if de 

camera 100 capte 1' image delivree par I'oculaire 102 du 
microscope et transmet cette image a un ou plusieurs 
ecran(s) video (non represente) . 

Pour separer I'objectif 100 de I'oculaire 102, il 

35 suffit de faire pivoter la bague d' act ionneraent 30 dans le 
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sens du desserrage pour faire passer le systdme de serrage 
de sa configuration de serrage illustree sur la figure 5 a 
sa confugration de desserrage illustree sur la figure 4, et 
liberer ainsi I ' ocul^dre 102 de 1' emprise des mors 10 , 
5 L' image delivree par I'oculaire 102 peut en outre 

gtre traitee, avant sa prise de vue par I'objectif 100, au 
moyen du filtre 56. L' orientation du filtre 56 peut etre 
regime, entre ses deux positions angulaires extr§mes 
delimit§es par la butee de la languette 58 contre les 

10 organes de butee 60,61, afin d'ajuster la nature de la 
filtration Sl 1 ' observation a effectuer. 

L' invention n'est pas limitee au mode de reali- 
sation qui vient d'etre decrit, mais englobe au contraire 
toute variante reprenant, avec des moyens equivalents, ses 

15 caracteristiques essentielles . 
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REVBNDICATIONS 

1. Interface auto-adaptatrice pour la fixation 
d'un object if (100) d'appareil de prise de vue sur un 
oculaire (102) d' instrument optique, comportant un corps 

5 (1) traverse par un passage {8,9.1) suivant un axe central 
(2) et presentant perpendiculairement a cet axe un premier 
flanc (4 8) pourvu de moyens (50) pour sa fixation rapide a 
1' object if (10 0) suivant 1 ' axe central (2) et un second 
flanc (4 9) sur lequel debouche un logement cylindrique (8) , 

10 forme par au moins une portion du passage precite et 
destine a recevoir une portion d'extreraite de 1' oculaire 
(102), des moyens de serrage (10,30) mobiles radialement 
assurant 1 ' immobilisation de I'oculaire (102) dans le 
logement (8) , caracterisSe en ce que les moyens de serrage 

15 sont constitues par un systdme de serrage auto-centrant de 
type mandrin comportant au moins trois mors (10) qui 
present ent chacun une ar§te longitudinale de serrage (17) 
s'etendant parall^lement a I'axe central (2) de telle sorte 
que les aretes de serrage (17) des differents mors (10) 

2 0 soient inscrites sur un cylindre imaginaire commun (Ci, Ca) 
centre sur I'axe central (2), les mors (10) Stant conjoin- 
tement mobiles suivant des directions radiales sous I'effet 
de moyens d' actionnement (30) entre une configuration 
epanouie de desserrage et une configuration retrecie de 

25 serrage sur la surface exterieure de I'oculaire (102) pour 
un maintien serre avec centrage dudit oculaire dans le 
logement (8) . 

2. Interface selon la revendication l, caracteri- 
see en ce que les moyens d' actionnement conjoint des mors 

30 (10) comportent d'une part des moyens de rappel elastique 
(19,20) de chacun des mors (10) en configuration de desser- 
rage et d' autre part une bague commune d' actionnement (30) 
montee sur le corps (1) pour pivoter autour de I'axe 
central (2) entre des positions angulaires de serrage et de 

35 desserage maximaux et pourvue interieurement d'une serie de 
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poussoirs (37) agences pour cooperer avec les mors (10) par 
une surface de came (24) de telle raaniere que le pivotement 
de cette bague d' actionnemerxt dans un sens de serrage 
allant de sa position de desserage vers sa position de 
5 serrage pousse conjointement les mors (10) vers leur 
configuration de serrage a I'encontre des moyens de rappel 
elastique (19,20) tandis que le pivotement dudit anneau 
dans un sens contraire de desserrage autorise le retour des 
mors (10) vers leur configuration de desserrage sous 
10 I'effet des moyens de rappel 61astique. 

3. Interface selon la revendication 2, caract^ri- 
see en ce que les surfaces de cames (24) sont portees par 
les mors (10), les poussoirs (37) constituants de simples 
contre-caraes glissant contre les surfaces de cames (24) des 

15 mors (10) . 

4. Interface selon I'une des revendications 
precedent es, caracterisee en ce que chacun des mors (10) 
est monte sur le corps (1) pour pivoter autour d'un axe 
(12) parallele a I'axe central (2). 

5. Interface selon la revendication 4, caracteri- 
see en ce que les moyens de rappel Elastique des mors do) 
sont constitues par des lamelles (19,20) elastiquement 
dgformables solidaires de chacun des mors (10) et prenant 
appui contre la bague d'actionnement (30) . 

2^ ^' Interface selon la revendication 5, caracteri- 

see en ce que les lamelles de rappel (19,20) elastiquement 
deformables sont realisees en une seule piece avec les mors 
(10), en matiere plastique moulee . 

7, Interface selon la revendication 2, caracteri- 

30 see en ce que les mors (10) presentent, outre leur arete 
longitudinale de serrage (17), une autre partie active (18) 
exterieure au cylindre imaginaire iC^.C^) sur lequel sont 
inscrites les aretes de serrage (17) et formant une butee 
pour les poussoirs (37) s'opposant au pivotement de la 

35 bague d' actionnement (30) dans le sens de desserrage au- 
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dela de sa position de desserrage maximal, 

8. Interface selon I'une des revendications 
pr6c6dentes, caracterisee en ce que le premier flanc (48) 
du corps (1) est'pourvu d'un logement (54), centra sur 

5 I'axe central (2), pour un filtre polarisant (56). qui 
possede une partie principale (57) en forme de disque et 
une languette de manipulation (58) qui, lorsque la partie 
principale (57) est regue dans son logement (54), fait 
saillie de ce logement pour permettre un reglage de la 
10 position angulaire du filtre (56) autour de I'axe central 
(2) . 

9. Interface selon la revendication 8, caract^ri- 
see en ce que le premier flanc (48) du corps (1) est pourvu 
de deux organes de butee (60,61) pour la languette (58) du 

15 filtre (56) limitant 1' angle de pivotement maximal (a) 
dudit filtre. 

10. Interface selon la revendication 9, caracte- 
risee en ce que 1' angle de pivotement maximal (a) du filtre 
(56) est limite a 95^. 

20 
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